STUDIA PODYPLOMOWE MECHATRONIKA W EDUKACJI
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Uklady dynamiczne i metrologia. Modele uktadow dynamicznych, funkcje przejscia,
funkcje splotu, metody analizy sygnatéw, filtracja, sygnatly stacjonarne i
niestacjonarne, wtasnosci uktadow dynamicznych.

Systemy CAD Architektura systeméw CAD/CAE, modelowanie brytowe (3D),
modelowanie powierzchniowe, tworzenie dokumentacji technicznej, symulacja jako
narzedzie wspomagania projektowania.

Teoria maszyn i mechanizméw. Klasyfikacja mechanizmow - strukturalna i
funkcjonalna, metody analizy kinematycznej, mechanizmy dla konstrukcji
mechatronicznych, projekty mechanizmow precyzyjnych.

Elektronika i techniki mikroprocesorowe. Mikroprocesory, procesory sygnatowe,
zasady projektowania uktadéw mikroprocesorowych, tworzenie schematow,
projektowanie PCB, programowanie procesorow.

Mechatronika, uklady i ich projektowanie. Pojecie mechatroniki,
interdyscyplinarno$¢, integracja, projektowa-nie mechatroniczne, systemy
projektowania modutowego PLM, techniki szybkiego prototypowania.

Sensory i systemy w mechatronice. Rola czujnikow w konstrukcjach
mechatronicznych, czujniki inteligentne, konstrukcja hybrydowych czujnikéw
wybranych wielko$ci fizycznych, architektura systemoéw wizyjnych, zastoso-wanie
systemOw wizyjnych, elementy rozpoznawania 1 przetwarzania obrazow.
Sterowanie procesami z elementami sterownikéw PLC. Wiasno$ci uktadow
sterowania, klasyfikacja uktadow sterowania, zasady projektowania uktadow
sterowania, przyktadowe zadania ukladow sterowania, identyfikacja dla celéw
sterowania, architektura sterownika PLC, programowanie sterownikéw PLC, DCS.
Konstrukcja i badanie robotéow. Podstawowe elementy robotow, systemy robotoéw,
programowanie robotdw, przestrzen robocza, trajektorie i1 ich planowanie, sterowanie
robotami, badania robotow.

Inzynieria oprogramowania. Projektowanie oprogramowania, UML, podejscie
obiektowe, algorytmy, struktury danych, bazy danych.

Napedy hydrauliczne, pneumatyczne i elektryczne. Konstrukcje napedow
hydraulicznych i pneumatycznych, konstrukcje napedoéw elektrycznych, wiasnosci
uktadéw hydraulicznych, pneumatycznych 1 elektrycznych, zastosowania uktadow
hydraulicznych, pneumatycznych elektrycznych w urzadzeniach mechatronicznych.
Systemy CAM z elementami CNC. Projektowanie proceséw wytwarzania (obrobka
ubytkowa i bezubytkowa), symulacja procesow Wytwarzania, podstawy budowy
obrabiarek CNC, programowanie obrabiarek CNC.

Diagnostyka i niezawodno$¢ ukladow mechatronicznych. Podstawowe pojecia
zwigzane z diagnostyka, monitorowanie procesOw, analiza niezawodnoS$ci urzadzen
mechanicznych, analiza procesu eksploatacji pod katem diagnostyki.

Strategia ksztalcenia mechatronicznego. Wyklady obejmujg zagadnienia prawne i
organizacyjne ksztatcenia w zakresie mechatroniki w szkotach ponadgimnazjalnych.
Cwiczenia praktyczne realizowane sa w pracowniach mechatroniki we wspotpracy z
wybranymi szkolami ponadgimnazjalnymi.

Praca dyplomowa. Prace dyplomowe przygotowywane przez stuchaczy obejmujg
konspekty zaje¢ w zakresie mechatroniki, plan wyposazenia pracowni lub inne
zagadnienia zwigzane z nauczaniem mechatroniki.



